Vizsgalat

EM-316 BLDC MOTOR 4Q VEZERLES 12- ”/
24VDC,10A ELECTROMEN
EM-316

Kefe nélkili egyenaramu (BLDC) motor, 4 kvadransos

meghajtas, 12-35 \/ DC, 10 A

¢ 12-24 V/DC, 10 A folyamatos, 25 A csucs

« Nyitott & Zart hurku (Hall érzékeld visszacsatolas)

ellen6rzési muvelet

* Sebesség, irany, aramfelvétel, lagyinditas/megallitas és

dinamikus fékezés szabalyozas
» Kompakt, DIN sinre szerelhetd
¢ Fokozatmentes sebességszabalyozas

TERMEKLEIRAS

Az EM-316 rugalmas BLDC motorvezérlés. Az inditas és a ledllitas kulon bedllithaté rampaideje, a fordulatszam és a nyomaték kiilsé beallitasanak analog
bemenete, valamint a zart hurku fordulatszam-szabéalyozas csupan néhany a vélaszthato funkciok kdziil. Az EM-236 programozoegységgel vagy az EM-328
programozokabellel és az Ementool Lite szoftverrel minden paraméter kénnyen beallithatd. Az EM-236 és az EM-328 segitségével valds idében nyomon lehet

kovetni példaul az aramlast és a sebességet.

* Az aramer@sség értékeit a pwm = 16 kHz jelzi.

MUSZAKI ADATOK

2421_Peak current (A)

Aramerésség-beallitasi tartomany

Felszerelés

Impulzusszélesség-modulacié (PWM) frekvenciaja
Suitable engine

Supplier

Szabalyozas tipusa

Tapfesziiltség

Témeg

25

0.1-25A

DIN sin

16kHz

BLDC

Electromen

Sebesség, Fékezés, Irany, Forgatonyomaték, Fokozatos inditas/ledllitas
12V DC, 24V DC

200 g
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